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	Arbeitsinhalt: Mit Magnetführungen auf Basis der Reluktanzkraft können bewegte Maschinenkomponenten mit hoher
Genauigkeit und Dynamik positioniert werden. Zusätzlich ist eine Feinausrichtung der bewegten
Komponente in allen Raumrichtungen möglich.
Zur Positionserfassung und Regelung bewegter Maschinenteile werden derzeit teure kapazitive oder induktive Wegsensoren eingesetzt. Mit Hilfe eines SIMULINK-Modells soll untersucht werden, ob eine zuverlässige Positionsregelung auch mit kostengünstigen, in die Magnete integrierten Hall-Sensoren möglich ist.

Ihre Arbeitsinhalte:
- Erstellung eines Kennfelds der magnetischen 
Flussdichte in Abhängigkeit der Reluktanzkraft 
und des Luftspalts durch Simulation
- Aufbau eines Simulink-Modells für den simulierten 
Magnete
- Reglerentwurf eines Positionsreglers in Simulink
- Bewertung der Sensitivität, erreichbaren Positions-
genauigkeit und Regelgüte des Reglers
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