

	Titel: BA/SA/MA: Erforschung einer aktiven Kraftregelung für das robotergeführte Schleifen
	Kontakt: Kontakt
	Arbeitsinh: Arbeitsinhalt
	Name: M. Sc. Jan Geggier
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	Gebäude: 8111.002.212
	Tel: 0511/762-4839
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	Arbeitsinhalt: Zur Steigerung der Produktivität beim dekorativen Schleifen entwickelt das IFW Hannover derzeit mit Industriepartnern eine Roboterzelle. Für die Einhaltung der Qualitätsanforderungen wird ein kraftgeregelter Endeffektor in der Roboterzelle als Schleifwerkzeug eingesetzt. Im Rahmen der studentischen Arbeit soll die aktive Kraftregelung des Endeffektors an einem Versuchsstand ausgelegt und charakterisiert werden. 

Mögliche Arbeitsinhalte:
- Auslegung und Aufbau eines Versuchsstands 
  mit Lineardirektantrieb
- Inbetriebnahme der Aktorik und Sensorik 
- Entwicklung eines SPS-Programms für die Kraftreglung
- Charakterisierung der aktiven Kraftregelung
- Kompensation von Einflüssen durch Störgrößen

Die Arbeitsschwerpunkte können gerne, je nach Art der Arbeit, 
abgesprochen werden. Bei Interesse freue ich mich auf Ihre
Kontaktaufnahme per E-Mail mit angefügtem Lebenslauf und 
Notenspiegel. 
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