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	Arbeitsinhalt: Im Projekt ASK-ROB liegt der Schwerpunkt auf der Entwicklung einer Regelungsmethode zur aktiven Schwingungsdämpfung eines Zerspanroboter-Prototyps. Der Roboter verfügt über einen Hybridantrieb, um die Steifigkeit zu erhöhen und Schwingungen zu kompensieren. Dazu muss das Schwingungsverhalten des Roboters in verschiedenen Roboterposen untersucht werden. Da es in der Praxis nicht möglich ist, alle Posen im Arbeitsraum experimentell zu untersuchen, muss das Schwingungsverhalten abgeschätzt werden. Ziel dieser Arbeit ist daher die Implementierung von Physik-informierten Neuronalen Netzen zur Schätzung der Eigenfrequenzen in verschiedenen Roboterposen.

Hierzu ergeben sich folgende Arbeitsinhalte:
- Anpassung und Implementierung des posenabhängigen
  Dynamikmodells des Roboters
- Implementierung des Physik-informierten neuronalen 
  Netzes und Training mit Daten aus der 
  experimentellen Modalanalyse
- Validierung der Ergebnisse für den gesamten Arbeitsraum
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