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	Arbeitsinhalt: Im Projekt ASK-ROB liegt der Schwerpunkt auf der Entwicklung einer Regelungsmethode zur aktiven Schwingungsdämpfung (ASD) eines Zerspanroboter-Prototyps. Der Roboter verfügt über einen Hybridantrieb, um die Steifigkeit zu erhöhen und Schwingungen zu kompensieren. Für die intuitive Steuerung und Bahnplanung wird in dieser Arbeit eine interaktive Simulationsumgebung erstellt.  Dazu wird das ROS 2 Framework verwendet, um das Robotermodell zu erstellen und eine Echtzeitvisualisierung zu ermöglichen. 

Hierzu ergeben sich folgende Arbeitsinhalte:
- Erstellung des ROS 2 Robotermodells 
- Anbindung des Modells an Matlab/Simulink
- Integration der Moveit Libraries für die Bahnplanung
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